VARIO-TROLLEY

B Irgendwo, irgendwann ... '

Moderne Biithnenbilder und Showdekora-
tionen sind heute oft mit beweglichen Ele-
menten ausgestattet. Fiir die Positionierung
dieser mitunter tonnenschweren Lasten ist
hochste Prazision mit absoluter Sicherheit
gefordert. Dem wird der VarioTrolley von
ChainMaster gerecht, der seine Live-Premi-
ere bei einem Mega-Event erlebte.

Gleich 24 dieser Fahrwerke kamen 2001

beim Grand Prix Eurovision Song Contest
in Kopenhagen zum Einsatz — in Verbin-
dung mit ChainMaster BGV-C1 Kettenzii-
gen und eine ChainMaster-Steuerung mit
Redundanz. Dieses System ,verfuhr acht
Traversenhalbkreise horizontal und vertikal
tiber der Bithne und war der Hauptteil der
szenischen Biihnentechnik. Ergebnis: 12
Punkte fiir ChainMaster

=1= Puppet on a String ... '

Nowadays sets and show decorations often
feature moving elements. In the positioning
of these loads (which often weigh tons!), the
highest degree of precision and absolute sa-
fety are called for. It is in just such situations
that the VarioTrolley from ChainMaster
comes into its own. The VarioTrolley had
its baptism of fire in 2001 at the Eurovision
Song Contest in Copenhagen, when 24 of

the trolleys combined with a ChainMaster
BGV-C1 chain-hoist and a ChainMaster as
failsafe controller in a display of kinetic vir-
tuosity witnessed by tens of millions across
the continent. The system was used to ma-
noeuvre eight semi-circular truss structures
horizontally and vertically over the stage
and formed the centrepiece of the set design.
And the result? ChainMaster: 12 points!

B Grundausriistung '

o Traglasten von 1000 kg - 12000 kg

o Variable Geschwindigkeiten: 0-40 m/min

o 4-fach Reibrad-Antrieb

o Verstellbare Flanschbreite

« Einbolzenauthingung

« Anschliisse: Fahrmotor,
Inkrementalgeber

o Steuerungsbox mit BUS-Baugruppe,
Frequenzumrichter,

o Not-Aus-Schiitz

o Absolutwertgeber 24 Bit (optional)
o Anschluss fiir Lastmessdose

== Main Features '

« Capacity 1000 kg - 12000 kg

o Variable speed 0-40 m/min

o 4-fold friction Wheel Drive

o Adjustable flange width

Single Bolt Suspension

o Sockets: Drive Motor, Encoder

o Control Box with BUS-interface
Module, Frequency Inverter,
Emergency stop Contactor

o Absolute Encoder 24 Bit (optional)

o Input for Load Cell

Alle Angaben sind circa-Angaben, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten.
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All data is approximate; we cannot accept any liability for errors and omissions, and we reserve the right to make changes.
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